[34 Translated from English to Swedish - www.onlinedoctranslator.com

10CH Essential Instructions R1.docx 2022/10/24

Viktiga instruktioner

Citron 10-kanals Telemetri-aktiverad stabiliserad mottagare (LM0087)
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Beskrivning

Lemon LM0087 10-kanals stabiliserad mottagare ar avsedd som en "universell" integrerad DSMX/DSM2™-kompatibel
mottagare. Den kombinerar telemetrifunktioner med full rackviddimed den val beprévade Lemon-stabilisatorteknologin
for att ge stabilisering av AS3X®-typ.

Det smala fodralet, 10 kanaler och den inbyggda barometriska sensorn kommer att vara sarskilt attraktivt for glidflygare som kraver
komplex vingytas funktionalitet i ett kompakt paket. Rate Stabilization ("jamna ut stétarna") ar tillval och om den ar aktiverad kan den
slas pa och av i luften; det kommer sannolikt att vara attraktivt for de flesta anvandare.

Citronstabilisatorn ar relativt liten och latt. Trots sin laga kostnad erbjuder den lang réckvidd och hog prestanda med sitt
"dual diversity" antennsystem. En Lemon DSMP-satellitmottagare kan laggas till for att ytterligare forbattra
signaltillforlitligheten men kravs normalt inte.

Enheten fungerar med praktiskt taget alla Spektrum eller kompatibel séndare med fem kanaler eller flerz,
inklusive forsta och andra generationens DX-serier, samt de nyare NX- och iX-sdndarna. Mottagaren vaxlar
automatiskt 1dage mellan DSMX™ och DSM2™ efter behov.

En sdndare med atta eller fler kanaler med réstfunktion tilldter anvandning av alla tillgédngliga funktioner, men
konfigurationsalternativ tillater drift med radioapparater som har farre funktioner eller kanaler. Lemon 10-
kanalsmottagaren fungerar ocksa med 6ppen kallkodssdndare som Taranis och Turnigy 9XR med en tillaggsmodul
som ar kompatibel med DSM2 eller DSMX, samt med multiprotokollsdndare som Jumper och RadioMaster.

Billigare versioner av mottagaren utan stabiliseringsfunktion, eller endast 7 kontrollkanaler, finns ocksa tillgangliga.

Telemetry sensor connection Rate adjustment Pots

BEC2

Auxl 6

F” 3s @ Pwr >60s

Aux2 7

A-ON

=
3
2

Z|S.Ch/Aux3 8

Mix/Auxd 9

': Bind/Aux5 10

Remote satellite connection  Buttons: B(ind), C(hange), and F(ailsafe)

Anslutningar

Mottagaren har sex uppsattningar stift i varje ande av holjet: i ena anden, kanal 1-5 plus en valfri isolerad BEC-
ingdng (separat stromkalla), och i den andra, kanal 6-10 plus en annan isolerad BEC-ingang. Kanal 10-stiften kan
ocksa fungera som en vanlig bindkontakt. Dessutom finns kontakter for en valfri satellitmottagare och en valfri
spannings/stréomsensor eller enkel spanningssond for telemetri. Observera att kanal 1 och

1I huvudsak samma som den tidigare Lemon LM0052, 7-kanals mottagare.
2Undantag inkluderar den ursprungliga DX6 Parkflier-sandaren och Orange T-Six DSM2.
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kanal 6 arandraset med stift och att satellit- och sensoranslutningarna ar identiska. Blanda inte ihop dem.
Mottagaren har en inbyggd barometrisk sensor som kan ge héjd- och vertikalhastighetsdata (vario).

Som levererad har Lemon 10-kanalsmottagaren stabilisering inaktiverad och inga interna mixar installda.Ur paketet
fungerar den som en standard 10-kanals DSMX/DSM2™-kompatibel mottagare.

For att anvanda mottagaren utan stabilisering ar den enda installningen du kanske vill géra att andra standardinstallningen No-pulse
failsafe till User-set, som forklaras i steg 3 pa sidan 4. I det ostabiliserade tillstandet kan all annan nédvandig programmering, t.ex.
mixar, kommer att goras i sandaren som med alla andra vanliga mottagare.

For att aktivera stabilisering maste du programmera mottagaren med tryckknapparna, som visas i steg 4 nedan.

Steg 1: Sla pa strommen till mottagaren

Mottagaren kraver en stromforsdrjning mellan 4,0v och 8,5v som kan leverera den erforderliga strommen till servon
utan att sjunka under 4v. Den vanligaste kallan ar sannolikt en ESC (Electronic Speed Controller) som kommer att
leverera 5V till mottagaren och servon. Majoriteten av eldrivna plan kommer att anvanda detta arrangemang och
strom kommer automatiskt att tillhandahallas via Throttle-anslutningen till kanal 1.

De 10 servokontakterna har vanliga V+- och jordstift, vilket &r normal praxis, aven om spanning normalt tillférs
pa Throttle-kanalen fran ESC. Emellertid har denna mottagare dessutom isolerade oberoende BEC1 och BEC2
stromingangsstift som tillater olika effektarrangemang som kan ¢ka tillforlitligheten. (Du kan inte anvanda dessa
kontakter for att mata strom till ndgonting - de &r bara ingadngar.)

De tre vanliga satten att driva mottagaren ar:

Via gaskontakten
Anvander en elektronisk hastighetsregulator (ESC) med

- 7 inbyggd batterielimineringskrets (BEC). Detta &r den

— O (Thr) €6 (Aux1)

ch2 (A Ch7 (Auxz)

vanligaste metoden som anvands for eldrivna

€3 (Ele) Cha (Auxd)

Cn (Ruc) cho (Aunt) modeller. Ansluten till kanal 1.

Ch10 (Auxs)
and Bind

ChS (Gear)

Via BEC1

Anvanda ett externt batteri eller extern BEC.
Kanal 1-kontakten anvands for att styra gasen via

c::: ol en servo (for IC-stréom) eller en ESC som inte har

—— o en integrerad BEC. Strémkallan ar ansluten till

cht oy oo BEC1

Ch10 (AuxS)

ChS (Gear) and Bind

Via BEC1 och BEC2

Bade BEC1 och BEC2 kan anvandas samtidigt utan

de vanliga farhdgorna om motstridiga spanningar.
En ESC med integrerad BEC matar strom genom

6 o ) BEC1 medan en extra stromfoérsorjning ansluts till

s S BEC2. Observera att ingen anslutning till kanal 1

omns behovs da gasreglagesignalen dirigeras automatiskt
fran BEC1.

Chs (Gear)

Steg 2: Bindning av mottagaren
For att binda mottagaren till ett specifikt modellminne i séndaren, anvand nagon av dessa tva metoder:

Bindning med hjélp av Bind-knappen

1. Sl& PA mottagaren (med satellitmottagare ansluten, om sadan anvands).
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2. Hall Bind-knappen B intryckt i cirka 3 sekunder.

3. Slapp knappen B nar den roda mottagarens statuslampa bérjar blinka.

4. Om en satellitmottagare anvands, sla pa strommen till mottagaren vid denna tidpunkt genom att koppla bort strémmen och
koppla in den igen. Bdde mottagarens statuslampa och satellittampan kommer da att blinka.

5. Fortsatt att binda till sdindaren pa vanligt satt (se sandarens instruktioner).

6. Bindningen &r klar nar den réda mottagarens statuslampa (och satellittampan, om den ar ansluten) lyser med fast sken.

Bindning med hjélp av en bindplugg
(Den traditionella, aldre Spektrum™-metoden)
1. Med mottagarens strom avstangd, placera en bindningsplugg pa kanalens 10 stift.
2. Sla pa mottagaren (med satellitmottagare ansluten, om sadan anvands).
3. Den réda mottagarens statuslampa och satelliten, om den ar ansluten, bérjar blinka.
4. Fortsatt att binda sandaren pa vanligt satt (se sdndarens instruktioner).
5. Bindningen &r klar nar den roda mottagarens statuslampa (och satellittampan, om den ar ansluten) lyser med fast sken.
6. GI6m inte att ta bort bindpluggen.

Mottagaren ar nu redo att anvdandas med stabilisering inaktiv; dock rekommenderas att lagga till User-set failsafe.

Steg 3: Stall in Failsafe

Inget pulsldge ar standardsvaret fér mottagaren som levereras om signalen tappas under cirka 1 sekund eller mer. Mottagaren
upphor att skicka pulser pa vilken kanal som helst. Servon stannar i sina nuvarande positioner, medan ESC, efter en kort

férdréjning, normalt kommer att stanga av strémmen till motorn.s

DaremotAnvandaruppsattning felsaker alternativet gor att mottagaren vid forlust av signal skickar ett forinstallt varde till var och

en av servon och ESC.
No-pulse failsafe ar tillracklig for de flesta eldrivna modeller. User-set failsafe ar dock ofta att foredra.
GOr sa har for att aktivera User-set Failsafe:

1. Sla PA sandaren. Stall spakar och strémbrytare i de lagen som krévs vid férlust av signal.

2. Sla PA mottagaren.

3. Efter 3 sekundermen inom 60 sekunderfér att sl& PA mottagaren, tryck och hall ned Failsafe-knappen F.

4. Slapp knappen F nar den gréna Setup-LED:n tands, vilket visar att mottagaren har registrerat
felsakra varden.

5. Testa felsakert (forsiktigt) genom att stanga av séndaren (pa banken, inte under flygning!).

Mottagaren kommer att behalla felsékra varden tills proceduren upprepas eller mottagaren aterstalls. Sa har avbryter du
anvandarinstalld Failsafe:

1. SI& PA mottagaren. Om User-set Failsafe &r aktivt kommer den gréna installationslampan att lysa.
2. Efter 3 sekunder men inom 60 sekunder efter strém PA, tryck och hall ned knappen F.
3. Slapp knappen F nar den gréna Setup-LED:n slacks, vilket indikerar pulsfri lage.

Installationen, om du inte vill anvanda stabiliseringsfunktionen, ar nu klar.
Bara en kontroll: stabilisering arinteaktiv om de roda programmeringslysdioderna R1, R2 och R3 som visas i
diagrammet under "LED-identifikation" pa sidan 5 arintebelyst. Sa har levereras mottagaren.

3Vissa ESC:er kan bete sig annorlunda; se till att testa din.
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Steg 4: Aktivera stabilisering - vid behov.

Programmering av mottagaren
Om de tre réda programmeringslysdioderna (i en rad i mitten av mottagaren) alla ar AV, ar stabilisering INTE aktiv och
mottagaren fungerar som en standard 10-kanals DSMX/DSM2™-kompatibel mottagare.

Aktivering av stabilisering kraver programmering av mottagaren, som foérklaras nedan. Observera att om
stabilisering &r aktiv MASTE vissa mixar, sarskilt Delta Wing (elevons) och V-Tail, géras i mottagaren, inte i
sandaren.

VARNING: Om du gér nagon programmering av en eldriven modell med motorn ansluten, ta bort
propellern fér din sakerhet!

LED-identifikation

All instalining gors med hjalp av de tre knapparna (B, C, F), och for vissa funktioner, en bindplugg pa kanal 8 eller 9.
Individuella stabilitetsférstarkningsjusteringar for Roll (Aileron), Pitch (Elevator) och Yaw (Rudder) ) gérs med de tre
roterande "krukorna" markta A, E och R i diagrammet nedan.

Diagrammet identifierar knappar,
krukor (potentiometrar) och olika
indikatorlampor. Vanligen granska det

Programming LEDs Setup LEDs

BEC1 BEC2 noggrant.
ch1 (Thr) Ché (Aux1)

cha (Al seemen Ch (Aux2) Med mottagaren paslagen,
200 . .
== Che (Aux3) lokalisera de tre gréna och tre

Ché (Rud) Sy réda programmeringslamporna
Ch5 (Gear) Ch10 (AuxS)
and Bind (G1, G2, G3 och R1, R2, R3).

Status LEDs Tryck pa knappen Ci hogst 2 sekunder

for att identifiera dessa lampor.

Leta ocksa upp positionen for de bla och gréna installationslamporna och de réda och gréna statuslamporna, som visas pa bilden.

Aktivera ett stabiliseringsalternativ
For att aktivera stabilisering maste mottagaren programmeras med en av fem valfria konfigurationer, indikerade av de
tre roda programmeringslysdioderna: R1, R2 och R3. Alternativen och motsvarande lampor ar féljande:s

Alternativ A: Delta Wing (Elevons) - R1

Alternativ B: V-Tail - R2

Alternativ C: Normal (konventionell svans) - R1+R2

Alternativ D: Dubbla Aileron-kanaler med normal svans - R1+R2+R3
Alternativ E: Dubbla Aileron-kanaler med V-Tail - R2+R3

For att stalla in ett Mix-alternativ, fortsatt enligt féljande (sdndaren behdvs inte férutom for att testa resultat av programmering):

1. Med mottagaren AV, placera en Bind Plug pakanal 9 stift.

2. Tryck pa knappen C och hall nere samtidigt som du slar PA mottagaren.

3. Slapp knappen C nér alla sex programmeringslysdioder blinkar (tre roda, tre grona).
4. Roda lysdioder kommer nu att tdndas i 3 sekunder i foljd: R1, R2, R1+R2, R3.

4De som ar bekanta med de tidigare Lemon RX-stabiliserade mottagarna kommer att inse att de gréna LED-lamporna for stabiliseringsriktning ar
ekvivalenta med DIP-omkopplarna J1, J2 och J3, medan de tre réda programmerings-LED:erna motsvarar J4, J5 och J6.
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5. Nar onskat alternativ ar natt, tryck pa knappen C en gang.

6. Tryck omedelbart pa knappen C igen fér att &ndra tillstdndet fér alternativet fran AV till PA.

7. Lat mottagaren ga ur blandningslaget.

8. 0m sa ar lampligt, upprepa processen for att stalla in dubbla skevroder (R3) pa samma satt.
9. Ta bort bindpluggen fran kanal 9-stift.

Exempel : Alternativ D kravs for att stabilisera en modell med normal svans och dubbla skevroder. Bérja med att stélla in alternativ C

(R1+R2). Stall sedan in R3 i en separat operation. Resultatet blir att alla tre réda programmeringslamporna tands.

Observera att antingen R1 eller R2 eller bada maste vara PA fér att stabilisering ska vara aktiv. Installning av R3 utan antingen alternativ B eller

alternativ C kommer alltsa inte att ha nagon effekt. Instéllningarna behalls dven nar strommen kopplas bort.

Nar ett stabiliserat alternativ ar instéllt kan stabilisering slas pa och av under flygning med en omkopplare pa sandaren.
Na&r stabilisering &r PA kommer den gréna statuslampan att tandas.

Stabilisering PA/AV-kanal

Som standard styrs stabilisering PA/AV av en omkopplare som &r tilldelad CH7 (Aux2). Fér att andra detta till CH5 (véxel), fortsatt
enligt féljande:

1. Pa sandaren, se till att en lamplig omkopplare finns tillganglig pa 6nskad kanal.

2. Med mottagaren AV, placera en Bind Plug pakanal 8 stift.

3. Tryck pa knappen C och hall nere samtidigt som du slar PA mottagaren.

4. Slapp knappen C nar alla sex lysdioder blinkar (tre roda, tre grona).

5. Instéliningslamporna visar kort vilken kanal som anvénds for narvarande: Gron = CH7, Bla = CH5.

6. For att andra, tryck pa knappen C.

7. Lat mottagaren ga ur detta lage och stanga av den. Ta bort Bind Plug fran kanal 8 stift.

Sla pa mottagaren och testa funktionen for sandarbrytaren pa den valda kanalen. Den gréna statuslampan
ska nu visa om stabilisering ar PA eller AV.

Observera att nar stabilisering ar aktiverad ar CH8, om tillganglig pa sandaren, dedikerad till Master Gain-funktionen och
kan inte anvandas for andra &ndamal.

Stabiliseringsriktning

Om stabiliseringen &r aktiv s &r den detGRUNDLAGGANDEatt kontrollytor rér sig i rétt riktning for att
motverka stérningar; omvand stabilisering kommer férmodligen att orsaka en krasch. Styrriktningar som svar
pa stickrorelse stélls in i sdndaren, men stabiliseringsriktningar stalls in i mottagaren, enligt foljande:

1. Med mottagaren paslagen och utan bindningsplugg, tryck och hall ned knappen Ci cirka 3 sekunder.
2. Slapp knappen C nar alla sex lysdioder blinkar (tre réda, tre gréna).

3. Varje gron lysdiod tands nu i 3 sekunder i denna sekvens: G1 (Ail), G2 (Ele), G3 (Rud).

4. Nar lysdioden for ytan som ska vandas nas, tryck pa knappen C for att valja den.

5. Tryck omedelbart pa knappen C igen for att vanda stabiliseringsriktningen.

6. Lat mottagaren ga ur stabiliseringsriktningslaget.

7. Upprepa vid behov fér andra ytor.

8. Testa att stabiliseringsriktningarna ar korrekta pa alla axlar (se sidan 9).

Stabilisering alltid pa (valfritt)
Om du stéller in mottagaren pa Alltid-PA-lage kan stabiliseringens PA/AV-kanal (7 eller 5) frigoras for andra
andamal. Den grénaStatus lampan indikerar att Always-ON har stéllts in.
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Med en sandare med atta kanaler eller fler kan stabiliseringen, dven med Always-ON aktiv, fortfarande sankas till en férsumbar
niva genom att stalla in CH8 (Master Gain) till -100% (for noll forstarkning maste CH8 vara pa -150%).s

GOr s har for att stalla in Stabilization Always-ON:

1. Se till att mottagaren ar programmerad till nagot av de fem alternativen ovan (sidan 5).

2. Med sandaren PA och mottagaren ansluten, strémmottagaren PA ochvanta minst 60 sekunder.
3. Tryck och hall ned knappen F tills den bla instéliningslampan tands. Slapp knapp.

4. Den grona statuslampan ska nu ocksa lysa for att indikera att stabiliseringen ar aktiv.

Fér att avbryta Alltid PA, upprepa. Hall knappen F nedtryckt tills den bl& instéllningslampan och den gréna statuslampan slécks.

Observera att den grona stabiliseringsstatuslampan inte ar lika stark som den intilliggande réda mottagarens statuslampa och darfor kan

vara svarare att se.

Steg 5: Anvanda stabilisering - om aktiverat.

Foljande forutsatter att du anvander en Generation 2 eller senare Spektrum-sandare och att du redan har
programmerat mottagaren med nagot av de stabiliseringsalternativ som forklaras ovan. Anvandning av mottagaren
med andra sdndare diskuteras i ett separat dokument, "Ytterligare information".[LANK]

Det ar vanligtvis bekvamast att slutféra mottagarens programmering (steg 4 ovan) och punkterna 1 till 3 nedan innan du
monterar mottagaren i planet.

1. stall in sdndaren

Satt upp en ny modell i sandaren eller aterstall en befintlig modell. Inaktivera sarskilt alla deltavingar (elevon) eller V-
svansblandningar i sandaren - om dessa blandningar kravs,maste g6ras i mottagaren nar stabiliseringen ar aktiv. Se till
att kontrollkast (slutpunkter/granser) ar installda pa 100 %.

Stéll in en omkopplare pa kanal 7 (eller valfritt pa kanal 5) fér att styra stabilisering PA/AV.
Stall in kanal 8 (om tillganglig pa din séandare) sa att den styrs av en ratt eller reglage for Master Gain.

2. Bind mottagaren
Bind mottagaren till sandaren, enligt beskrivningen ovan (steg 2).

3. Testa mottagaren

Sla pa sandaren och sedan mottagaren

Den réda statuslampan ska vara PA. Kontrollera att strombrytaren for stabilisering ON/OFF fungerar korrekt.s

Anslut tillfalligt en servo till var och en av Ail-, Ele- och Rud-utgangarna och kontrollera att de fungerar
normalt som svar pa ratt sandarspakar. Stang av.

4. Montera mottagaren i planet

Mottagaren kan monteras uppratt eller inverterad och maste vara i linje med flygriktningen. Bada uppsattningarna
servokontakter kan vara framtill. Den kommer inte att fungera korrekt om den monteras tvars over flygkroppen, pa
kanten, lutas framat eller bakat, eller i vinkel mot mittlinjen. Denna mottagare behéver, till skillnad fran vissa andra
stabilisatorer, inte monteras sarskilt ndra modellens tyngdpunkt.

sAven med stabiliseringen nedstélld till noll férstarkning, far Delta Wing eller V-Tail-blandning INTE géras i sandaren.
sDen gréna statuslampan p& mottagaren kommer att vara AV om kanal 7 &r p& 0% eller 100%. Om kanal 7 &r p& -100 %, kommer den att vara PA, vilket

indikerar att stabilisering &r aktiv.
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Se till att de aktiva delarna av de tva huvudantennerna (silverdelen ca 31 mm lang) ar val atskilda
fran varandra och fran ledande féremal som ledningar, batteri och kolfiber. De ska vara ungefar i rat
vinkel mot varandra. Var noga med att inte bdja kablarna.

Mottagaren maste vara stadigt monterad pa flygplanets struktur med den medféljande dubbelsidiga
monteringstejpen eller annat vibrationsdampande material. Den far inte kunna vingla eller lossna under flygning.
Krokbandsmaterial kan anvandas, men endast om man ser till att detta krav uppfylls.

Med tanke pa den dubbla diversitetsantennuppsattningen hos Lemon-mottagaren kravs normalt ingen satellitmottagare, men kan
anvandas om sa onskas for extra signaltillforlitlighet. Den ska vara val atskild fran huvudmottagaren.

Se till att du kan komma &t de tre forstarkningspottarna pa mottagaren, eftersom du kommer att behova justera dem efter testflygningar, kanske

upprepade ganger.

5. Anslut servon och hastighetskontroll (ESC), stéll in brytare och vingtyp

Anslut servon och ESC i lampliga 6ppningar pa mottagaren. For information om alternativ for att driva mottagaren, se
steg 1 (sidan 3). Normalt kommer Stabilization ON/OFF-kanalplatsen (kanal 5 eller 7) att vara tom, eftersom den
anvands internt av mottagaren, liksom Master Gain-platsen (kanal 8).

Pa sandaren stéller du in vingtyp (i menyn Aircraft Type) som visas nedan; i alla fall &r svanstypen
Normal, aven for en V-Tail-modell.

Viktig sakerhetsvarning: Limna motorn oansluten eller ta bort propellern nar du programmerar eller
testar en eldriven modell. Elektriska modeller kan bita!

Konfiguration for olika modelltyper (stabiliseringsalternativ)
Kanaltilldelningar Stabilisator lysdioder
Modell typ Vingtyp
1 2 3 4 5 6 7 8 R1 R2 R3
Konventionell . Bemastra .
. Thr Ail Ele Rud * P& o Vanl X
(en Ail-kanal) aav Fa anligt al
Konventionell Beméstra Dual Ail/
o p: Thr Ele Rud * LAl Pa s
(tva Ail-kanaler) s aav Fa Flaperon a4
Delta Wing R Bemastra .
(Elevons) Thr  RElev LElev Rud * Pa av F3 Vanligt v X X
V-svans . . o Bemastra
(en Ail-kanal) Thr Ail RTtail LSvans * Pa av F3 Nnormalt X / X
V-svans . ° Bemastra Dual Ail/
o A Thr arnva il vans * LAIl Pa av 2 X
(tva Ail-kanaler) s e . Fa Flaperon i

* Anvands for stabilisering pa/av pa 6-kanalssandare; anvands annars som en normal servoutgang.

6. Verifiera kontrollriktningar, justera centrering och servokast

1. Strém PA. Anvand stabilisatorns ON/OFF-omkopplare fér att stdnga av stabiliseringen (grén statuslampa AV). Var siker pa
att du vet vilken vdg som ar AV om du behdver anvanda den i en hast!

2. Justera sandarens reversering sa att alla servon arbetar i ratt riktning som svar pa stickorna. Observera att dar
elevon-, V-tail- eller flaperon-blandning ar inblandad kan det vara nédvéandigt att byta ut de tva
servokontakterna och/eller omvénda kontrollerna for att fa ratt atgard.

3. Med trim i neutralldge, justera servoarmar och lankar for att anpassa dina kontrollytor. Anvand endast ett minimum av
subtrim pa sandaren for fininstallning. Servoarmar boér vara i rat vinkel mot tryckstanger for att sakerstalla lika
rérelse i bada riktningarna.
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4. Med andpunkter (granser) och kontrollhastigheter pa 100 %, kontrollera att kontrollytans kastlangd ar pa de
rekommenderade maxvardena for modellen och justera lankage vid behov. Observera att justering av kast i sandaren inte
kommer att paverka stabiliseringssvaren, sa kast maste stéllas in mekaniskt for att ge stabilisatorn en lamplig mangd
kontroll; den exakta mangden ar inte kritisk, eftersom forstarkningen senare kommer att anvandas for att justera

stabiliseringen, men den bér vara nagorlunda nara.

7. Testa stabiliseringssvar och anvisningar

Vrid de tre inbyggda férstarkningsjusteringspottorna helt medurs for att maximera action.7Stall stabilisatorns ON/OFF-
omkopplare p& ON (grén statuslampa PA). Flytta planet skarpt i var och en av de tre flygaxlarna och verifiera att
kontrollytorna rér sig momentant fér att motverka stérningen. Se diagram nedan.

ANTYDAN: Om du har svart att se svarsriktningen, lagg fingret pa gangjarnslinjen pa kontrollytan. Det ar lattare att
kanna en kort puls an att se den.

Direction of servo movment with changes in direction when stabilizer is enabled

t 7
" 'l A

/;

N\

Diagrammet visar hur ytorna ska reagera med en momentan puls pa modellens rérelse kring varje axel. Nar
modellen rullas kraftigt at hoger ska det hdgra skevskedet ga ner och det vanstra skevskedet upp for att motsta
forskjutningen. P4 samma satt, nar modellen lutar nosen nedat, bor hissen ga upp for att kompensera. Och nar
den girar nos-hoger, ska rodret ga at vanster.

Kom ihag att den har mottagaren ger frekvensstabilisering, inte automatisk utjgmning. Salunda, vid testning, kommer
kontrollytornaendast forskjutas medan modellen stors. Sa snart vinkelrérelsen upphor kommer de att aterga till
neutrallage. Leta darfor efter snabba ryckningar av kontrollytorna i ratt riktningar, inte férlangda kontrollférskjutningar.

FOLJANDE AR VIKTIGT VIKTIGT:

Om stabilisering flyttar ndgon av ytorna at fel hall (dvséka stérningen), kan din modell vara
okontrollerbar (tills du stdnger av stabiliseringen)!

For att korrigera detta, andra lamplig stabiliseringsresponsriktning som indikeras av de 3 gréna lysdioderna: G1
(skevroder), G2 (hiss) eller G3 (roder). Instruktioner om hur du programmerar mottagaren att géra detta finns i steg 4 pa
sidan 6.

70m du anvander kanal 8 for Master Gain, stall in den tillfalligt till mitten eller den 6vre delen av dess omfang.



10CH Essential Instructions R1.docx 2022/10/24

Precis som erfarna RC-piloter kontrollerar stickriktningen fére dagens forsta flygning, sa bor en pilot som anvander en
stabilisator kontrollera att ytorna ror sig korrekt som svar pa en storning.

9. Stéll in dubbla hastigheter och expo i séndaren
Med kontrollytorna installda for att réra sig i ratt riktning och med de fulla kast som rekommenderas for din modell, kan du
nu justera responsen pa sandarspakens ingangar genom att stalla in dubbla hastigheter (D/R) och expo.

En bra utgangspunkt for D/R ar att stalla in High Rate till 100 %, Mid-Rate (om tillgangligt) till 80-85 % och Low Rate till 65-75 % for
varje axel. Expo pa cirka 20 % mjukar upp responsen runt neutral och kan géra smidig flygning lattare. Dessa instéliningar kan
justeras efter dina 6nskemal efter de forsta flygningarna.

Stabiliseringsinstallningar paverkar ocksd modellens svar pa sandarens ingang, vilket vanligtvis minskar kansligheten
nagot med en expoliknande effekt.

Observera att dual rate och expo-instéllningarna i séndaren bestammer stickresponsen menpaverka intehur

AV

stabilisering fungerar. Det gors helt och hallet inom mottagaren.

10. Justera stabilisatorférstédrkningspottarna

Som levererad ar stabilisatorférstarkningarna
normalt vid 12-tiden. For forsta flygningar stall in
de tre vinstpottarna pa ungefar klockan 10-
positionen. Detta ar en bra konservativ
utgangspunkt som borde ge markbar stabilisering.
For de flesta modeller 6kar minst en eller tvd n
justeringar kommer att behdvas under flygtestning l | Gain Pot rotation range
for att uppna optimal stabilisering. | - A

ﬁw———B otlock 4 o'clock
| ¥

11. Forbered dig for att flyga
Kontrollera att balansen pa modellen &r korrekt enligt manualen.

Kontrollera styrriktningarna och stabiliseringsfunktionerna en gang till.

Gor ett test med reducerat effektomrade enligt anvisningarna i séndarmanualen (b6r ge minst 30m/100 fot rackvidd med
full kontroll).

Kontrollera att omkopplaren fungerar korrekt for att stanga AV (endast réd statuslampa) och PA (grén och
réd statuslampa). Aterigen, se till att du vet vilken vég som &r AV!

Testa felsaker funktion genom att kora modellen (val sdkrad) pa ungefar halv gas och stanga av sandaren. Med
standardinstallningen No-pulse bér motorn pa en eldriven modell stanna efter ett par sekunder och kontrollytorna ska
stanna i sina nuvarande positioner. Anvandarinstalld Failsafe (som beskrivs i steg 3 pa sidan 4) flyttar ALLA kanaler till
forinstallda felsakra positioner. Detta kan vara att féredra for en elektrisk modell och &r obligatoriskt for en IC-modell
(bransledriven).

Om du har Master Gain pa kanal 8, kontrollera att den ar installd pa mitten av sitt omrade och att 6kad
kontrollreglage eller skjutreglage 6kar den resulterande stabilisatorreaktionen. Vand kanalutgangen om inte.

12. Provfluga
For sakerhets skull, starta alltid en testflygning med stabilisatorn avstangd (gron statuslampa

AV). S1& PA modellen.

Ta av och flyg runt, justera trim efter behov for att se till att modellen flyger ordentligt utan stabilisering. Om trimningen ar
valdigt langt borta fran neutral, landa och goér mekaniska justeringar.

10
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Nar du &r néjd och pa en siker héjd, sla PA stabilisatorn. Om modellen rullar, dyker eller vander plétsligt 4r atminstone en
av gyroriktningarna (lysdioderna G1, G2, G3) felaktigt installda. Stdng AV stabilisatornomedelbart ! Landa och fixa.

Likasd om du stoter pastorre Oscillation, vanligtvis vid hoghastighetsflygning, antingen landar och minskar forstarkningen pa den

inblandade axeln/axlarna, eller, om Master Gain ar tillganglig, sla den ner till den punkt dar svangningen slutar.

Forutsatt att modellen inte gér nagot skrammande som du inte kan hantera, fortsatt att flyga for att utforska stabilisatorns
verkan. Gor ett grunt dyk for att fa fart och se efter svangningar pa en eller flera axlar. Om det hander &r det bara att gasa tillbaka
och sakta ner (oscillationen skiljer sig ganska mycket fran kontrollytans fladder och &r i allmanhet inte destruktivom den inte ar

extrem).

Lagg marke till hur modellen hanterar med stabilisatorn paslagen. Den kan vara mindre kanslig pa en eller flera axlar. Prova dina
installningar for dubbla/trippelhastigheter. Sla av och pa stabiliseringen for att bekanta dig med dess effekter. Om du har Master
Gain, utforska hogre vinster forsiktigt.

Nar du har avslutat den forsta flygningen bér du ha en god kansla fér modellens stabiliseringsbeteende
och ha uppnatt flygbara grundinstalliningar pd mottagaren.

13. Finjustera stabilisatorférstirkningen

Optimal stabilisering uppstar nar forstarkningen pa var och en av de tre axlarna ar strax under nivan dar svangning sker vid hogsta
normala flyghastighet. Detta kraver en serie flygningar for att justera de individuella férstarkningsinstallningarna, med upprepade
landningar for att justera mottagarpottarna, féljt av omtestning under flygning. Manga upplever dock att en "snabb och smutsig"
installation, med minimala justeringar av installningarna, ger tillracklig stabilisering for varje flygdag, men det ar en bra idé att
experimentera lite.

Om du har en 8+-kanalssandare kan Master Gain paskynda processen att optimera forstarkningen. Till exempel kan du, en
efter en, skruva ner férstarkningspottarna pa tva axlar och experimentera med olika nivaer av Master Gain pa den tredje. Det
ar bast att sikta pa en Master Gain-installning runt 0 % (i mitten) for normalt flyg.

Om du inte har Master Gain, har ar en mojlig metod for optimering:

1. Oka roderpottens instalining med ungefar en till tvd "timmar" (15-30°).

2. Ta av med stabilisering AV. Sl& PA pé en séaker héjd. Se upp for oscillation pa giraxeln ("svansvifta"). Gor ett
grunt dyk for att 6ka hastigheten och se igen efter svangningar.

3. Landa och justera roderpotten efter behov. Om det inte fanns nagon oscillation, &ven nar du dyker, vrid upp potten
ytterligare en "timme" eller sa. Om det var oscillation, vrid ner potten lika mycket.

4. Testa och upprepa vid behov.

5. GOr nu samma procedur for hissférstarkningen.

6. Gor slutligen samma procedur for att stélla in skevroderférstarkningspotten.

Vanligtvis kraver skevroderpotten den lagsta installningen (vanligtvis under klockan 11), med elevator i mellanregistret och
rodret hdgst av alla. Installningarna kan dock variera avsevart med faktorer som design, flyghastighet och kontrollytans
installning.

ANTYDAN: Det ar bast att géra den forsta installningen och trimningen under ganska lugna forhéllanden for att undvika att forvaxla
stabilisatorinducerad oscillation med buffring orsakad av turbulens. Nar du har justerat, testa stabiliseringens effektivitet genom att
flyga i blasigare vader, sla pa och av stabiliseringen och justera Master Gain. Du bor se en markbar forbattring av jamnheten.

11
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14. Begrédnsa Master Gain (om tillampligt)

Master Gain ar mycket anvandbart for att tilldta varierande vindférhallanden. Men du vill inte av misstag stélla in den pa
mycket hog forstarkning, vilket kan orsaka stérande oscillationer. Darfor, nar du val har stallt in mottagaren med Master Gain-
ratten eller reglaget runt mitten, kanske du vill begréansa den maximala tillgangliga Master Gain.

Det enklaste sattet ar att anvanda Travel pa Servo Setup-menyn for att begransa kasten pa kanal 8 (Aux3) till, sag,
20% pa overkanten, (siffror -100, 20).

Ett annat satt ar att anvanda Channel Assign for att andra kanal 8 (Aux3) for att styra med en switch, och sedan anvanda Digital
Switch Setup for att stalla in den pa, sag, -20%/0%/10%. Justera vardena efter behov for att ge ett lampligt val av tre instéllningar.
Observera att de specifika instéllningarna ar bra for flygning men tillater inte att Master Gain anvands for att effektivt stanga av
stabiliseringen och darfér formodligen inte bor anvandas tillsammans med Always-ON.

Anvander telemetri
Telemetri ar oberoende av stabilisering och kan anvandas med mottagaren i stabiliserad eller ostabiliserad
konfiguration.

Ett separat dokument "Telemetri med Lemon Rx 7- och 10-kanals mottagare"[LANK]férklarar i detalj hur du stéller in
och kalibrerar telemetrifunktionen. Det har avsnittet namner bara nagra hojdpunkter.

Lemon Telemetry Receiver skickar data om mottagarens spanning, temperatur och RSSI (signalstyrka)s, plus information
om hojd och vertikal hastighet (vario) fran en inbyggd barometrisk sensor. Flygbatteridata kan tillhandahallas av en
spanningsavkannande trad eller den valfria V/I-sensorn (spanning och strém); det senare gor det mojligt for sdndaren att
berdkna anvand batterikapacitet (mAh). Citrontelemetri visas med den befintliga displayen

skarmar och, dar tillgangligt, sandarens rostformaga.

il Telemetry LIsT
Sandaren kan stalla in larm, i vissa fall bara toner men ofta Auta—Confia &: Temperature
- : : B = 1: Wario 7 Flight Pack méh
roéstmeddelanden. Till exempel kan en larmton och varning ljuda nar 0 mltitade & Empty
flygpaketets spanning sjunker till ett forinstallt varde eller om modellerna ﬁf E;‘;grﬁﬂx 135 EQPJV
Overstiger en viss hojd dver marken. 5: RPN 11: Flight Lag
Setlings File Settings

For att anvanda denna funktion pa en telemetri-aktiverad Spektrum™-sandare, vrid
pa radion och sl& PA mottagaren. Ga till Telemetri. Du kommer att se en visning av parametrar som potentiellt ar
tillgangliga fran de installerade sensorerna. Kér "Auto-Config" om de inte visas.

Alternativet Installningar tillater val av antingen metriska eller amerikanska enheter.

il Settings
For att avgora hur de olika parametrarna anvands av sandaren, ga till ndgon av
posterna och dubbelklicka. Du kommer da att se en skarm som erbjuder flera isplay: Moler
alternativ, som varierar fran ett objekt till ett annat. Vanligtvis tillater valen att Priarity Monitar: Inhibit
maximala och lagsta varden stalls in i syfte att utlésa larm och rostrapporter som
ska g6ras med jamna mellanrum eller nér en switch ar

vant. Observera att inte alla parametrar som visas pa telemetriskdrmen kommer att visa sig vara funktionella och
anvandbara vid inspektion.

sObservera att Lemon RSSI-vardet inte kan jamforas direkt med andra signalindikatorer, sdsom Spektrum™-fades eller ett FrSky™
RSSI-nummer. Lemon RSSI kommer att |dsa ndrmare 100 med sindaren bredvid modellen och faller nar modellen rér sig bort. Aven
vid minsta avlasning som narmar sig 20 bor signalen vara tillrécklig for kontroll.

12
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Exempel pa tillgangliga alternativ visas i bilderna nedan.

ul]
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Status Reports: 6 zec
Warning Feports: 26 sec

Pa sandarens huvudskarm kan du bladdra igenom de tillgangliga telemetriskarmarna med hjalp av rullen.

Sandaren kan spela in telemetridata pa SD-kortet for senare granskning, en potentiellt mycket vardefull funktion i
handelse av problem. Detta stélls in med alternativet Filinstallningar pa skarmen Telemetri.

For detaljer om alla dessa funktioner och mer, se det separata dokumentet "Telemetri med Lemon RX 7 och 10-kanals
mottagare".

Fabriksaterstall mottagaren

En aterstélining avbryter alla programmering och andra installningar, vilket lamnar mottagaren i enkel, ostabiliserad

status. Sdndaren behdvs inte fér denna operation.

Observera att Reset inte rensar en befintlig bindning.

Fi

Lemon-mottagare kan inte uppdateras av anvandaren, men om du behéver kontakta Lemon ar

1. Med mottagaren PA, tryck och hall in knapp B och knapp F samtidigt i cirka 6 sekunder.
2. Slapp knapparna nar alla mottagarens lysdioder blinkar.
3. Tryck kort pa knapp C. Mottagaren blinkar i cirka 1 sekund och startar sedan om.

4. Rterstéllningen &r klar. Inga lampor visas.

rmware-version

det anvandbart att veta det exakta datumet for firmwaren pa din mottagare.

Nar mottagaren slas pa visas firmwaredatumet kort pa den initiala

telemetriskarmen i formatet: B (ar), L (dag) och R (manad).

Till exempel har denna mottagare firmwareversion 2022 10 juni.o

l Flight Log

212 Fi-—-—5:00

e
Receiver

= =1 5.7y o

——a———1+0 w0 ————

oA representerar RSSI-vardet. B, L och R visar normalt O, férutom nar firmware-datumet visas.
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