Bigaole
BGL-6G-AP

Anvanda autopilot utan GPS.

Kalibrering.

TX behdvs inte nu.

Stall switcharna S1 och S2 pd ON — ON.

Rx till.

Led borjar blinka, dvergar efter en stund till fast sken, kalibreringen &r da klar.
Sla av Rx.

Stéll tillbaka S1 och S2 till OFF — OFF.

Rx till.

Led skall nu lysa fast. Kalibreringen ar nu kontrollerad och slutford.

Kontrollera stabiliseringen:
(Efter ovanstidende kalibrering)

TX till.

Tx switch B bakét (1,2 mS)

Luta AP i sidled och skevrodren skall dd kompensera.

Luta AP fram/baklidnges och hgjdrodret skall kompensera.

Tx switch B fullt framét (1,8 mS)

All stabilisering ar nu bortkopplad. Det gér bara att styra fran Tx.

Instillning av kompensationsriktning resp. forstirkning av kompensationen.

Tva potentiometrar finns for justering av skevrodret och hojdrodret.

ELE resp. AIL

Respektive potentiometers mittlige ger ingen forstarkning.

Béda éndlagen ger max forstirkning.

Ena éndlaget ger roderkompensering i en riktning medan andra dndléget ger kompensering i
motsatt riktning.

Beroende pa hur det praktiska utfallet blir skall AP hdva odnskade lutning av planet som da
kan justeras med AP’s potentiometrar.

Note.

Sw control har en specialkabel:
Brun kopplas till Rx GEAR
R6d kopplas till Rx Rud

Gol kopplas till Rx Ele



Anvanda autopilot med GPS.

OBS. miste ske utomhus for att hitta satteliter.

Uppritta kommunikation mellan AP och GPS-mottagaren.

Tx behovs inte hér.

Anslut GPS-mottagaren till AP.

Stall S1 och S2 pd ON — ON.

Rx till.

Led blinkar for att 6verga till fast sken i c:a 2 sek. Nagot roder rycker till.
GPS-mottagaren har initialt bla Led med fast sken.

Da kommunikationen dr upprittad minskar blinkfrekvensen négot hos den roda Led,
samt att GPS-mottagarens bla Led borjar sakta blinka.

Nu idr kommunikationen klar.

Kalibrering. OBS.

Tx behovs inte hér. Evt. kan ny bindning behdvas av Rx om

Stéll S1 och S2 pa ON — ON. h6jd- och sidorodren stor varandra. Rx blinkar da.
Rx till.

GPS-mottagaren blinkar sakta med blétt sken.

AP’s roda Led blinkar ett tag for att bli till fast sken i c:a 2 sek for att sen dverga till blinkande
igen.

Tryck in och hall AP’s tryckknapp tills dess roda Led ger fast sken, sldpp da tryckknappen.
Det fasta roda skenet 6vergar da till blinkand sken och hojdrodret gér en cykle som indikerar
att kalibreringen é&r klar.

Stéll tillbaka S1 och S2 till OFF — OFF.

Return home.

S1 och S2 skall sta i lige OFF — OFF.

Tx till.

TX switch B i fullt 14ge framat (1,8 mS)

Rx till. Nagra roder rycker till.

GPS-mottagaren blinkar sakta med blatt sken.

AP’s Led ger fast rott sken under c:a 2 sek. for att sen bli blinkande.

Tryck och héll ner AP’s tryckknapp tills den roda Led ger fast sken, slédpp dé tryckknappen.
Da den roda Led 6vergitt till blinkande sken dr return to home positionen faststilld.

Kontrollera stabiliseringen och instillningarna.
Tx's switch B fullt bakét (1,2 mS).

Planet gar att fullt kontrollera fran TX samt att AP’s stabilisering hdver oonskade lutningar.
Still Tx's switch B 1 mittlage.

Planet gar att kontrollera fullt frdn Tx men ingen stabilisering finns.

Stall Tx's switch B fullt framat (1,8 mS).

AP’s stabilisering fungerar och haver oonskade lutningar.

Kontrollerna att TX s skevroder och hojdroder inte paverkar planet, dock kan sidorodret
styras.



Flyga utan GPS.

Sw B bakéit = Full stabilisering och full styrning fran Tx.
Sw B framéit = Ingen stabilisering men full styrning fran Tx.

Flyga med GPS.

Stall forst in ”’return home”.

Sw B bakit = Full stabilisering och full styrning frin Tx.

Sw B i mittlige = Ingen stabilisering men full styrning fran Tx.
Sw B framit = Return Home. Aterviinder till startpositionen och

cirklar pa den hojd planet hade da switchen slogs om.
Full stabilisering men ingen styrning fran Tx forutom sidorodret.




